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Spring — mass systems

LaY m — kel Yl

Usay Jigh WS 9 ) 4 x Ala . ALY 33 o
(1055) 0 Qs dmday Jsa Yladi
daly dmda g B el (0 i) ¢l st dpmida g die 1Al
Ao Gl (050500 A ) A gSad) A b 0 giia y ol
— T A asll el asal) A8y — Alaad) A 3 11 45y k)

0 X (m) s . X <
Jiad g8 jigall ALSl a3 1 (DCL) ) pdl) bada
(2085 ) gle 553all s g
Y jeaall o Al A Al (0XY) ASal alia LSS @
X : 0X

N

148 ) alea o Adilaal) Lol
OY: N—-p=0=>N-=p

k
OX: —F.=ma = —-kx=mx >mx +kx=0>Xx +Ex=0

- k % . % e 4
Gl g wf = — s X+ @fx =0 1 IS Ge Al a

wo = |- T — K Adaall (aslal) o ) AN Gadl) o
TO:i_n: n\/% t b Alaall I il dle g @
0
1 1 k " (-
fo=—=—|— () Al o e

(Rayleigh L, ) 48Ual) 48y jha — dlanl) Al y3 12 48, bl
pgdra a3 Lglida I ((A40 ) Lgan gf 405 giaa 43Il 4BUAY) dlablacal) dily 54 Jaadl A

1 1. i s - ,
E. =Emv2 =me2(t) 148 jadall g ALSH A€ al) ABUaY
E,= %kx2 () roaidl) A 4 Al 4y g pal) Adalsl) A8

Pr.S. BOUDJADAR 2LMD/ SM- UFMC1 2020/2021




Er = E¢ + E, = smi? + - kx? = Cte (0 g (SSal)) Al Y

s (Ol QU Aepud) g x Aa)SY) o) aladl g ) 4Kl ABUAR a3l gAY

dET—d(E +E)—d(1 2 4 11 2)— e + kxk = 0
dt _dt C p _dt me 2 X° ] = mxx XX =

>imx+kx) =0, x+#0 > mx+kx=0= X% +£x=0

il alad) faad) 48y g diitecal) Adslaal) (udd A o

(Lagrange)g &Y 4d jh — dlapl) 4l y3 13 48y k)
.Le Lagrangien du Systeme | &Y 4l Glua |
Li,x,t)=T—V=E.—E,= %micz —%kxz
@.Uﬁy alaa o
d (aL) oL
dt\dax) ox
k
—(mx)—(kx) =0=>mx+kx=0=>x+—x=0
= (m#) - (—kx) -
Al 48 ph g el el oaluY) fasal) 48y jhy dgiitacad) Adaleal) (udd A

Pr.S. BOUDJADAR 2LMD/ SM- UFMC1 2020/2021




